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オーダーメイドマニピュレーター
Made-to-Order Manipulators

超高真空用3軸マニピュレーター 3-axis Manipulators for Ultra-High Vacuum

超高真空用5軸マニピュレーター 5-axis Manipulators for Ultra-High Vacuum

LN2冷却付5軸マニピュレーター 5-axis Manipulators with LN2 Cooling

軸 構 成 Axis configuration

1. Z軸方向リニア　Linear movement in Z-axis direction
2. Z軸中心回転　Z-axis center rotation
3.チャッキング　Chucking

軸 構 成 Axis configuration

1. X軸方向リニア　Linear movement in X-axis direction
2. Y軸方向リニア　Linear movement in Y-axis direction
3. Z軸方向リニア　Linear movement in Z-axis direction
4. Z軸中心回転　Z-axis center rotation
5. アオリ　Flapping

軸 構 成 Axis configuration

1. X軸方向リニア　Linear movement in X-axis direction
2. Y軸方向リニア　Linear movement in Y-axis direction
3. Z軸方向リニア　Linear movement in Z-axis direction
4. X軸中心回転　X-axis center rotation
5. Z軸中心回転　Z-axis center rotation
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100kg耐荷重 Z軸ステージ　Z-axis Stage with 100 kg Loading Capacity

超高真空用搬送ロボット 1 Transfer Robot-1 for Ultra-High Vacuum

超高真空用搬送ロボット 2 Transfer Robot-2 for Ultra-High Vacuum

軸 構 成 Axis configuration

1. Z軸方向リニア
Linear movement in Z-axis direction

軸 構 成 Axis configuration

1. 極座標（回転,X軸方向リニア）
Polar coordinates
（rotation,Linear movement in X-axis direction）

2. Z軸方向リニア
Linear movement in Z-axis direction

軸 構 成 Axis configuration

1. 極座標（回転,X軸方向リニア）
Polar coordinates
（rotation,Linear movement in X-axis direction）
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